Naped bramy skrzydlowej z lamanym
ramieniem PKM-B01 — Instrukcja obshugi

Specyfikacja techniczna

Napiecie zasilania: DC 24 V

Czestotliwos¢ znamionowa: 50 Hz / 60 Hz

Moc znamionowa: 2 x 80 W

Maks. masa pojedynczego skrzydla: 250 kg
Maks. szerokos¢ pojedynczego skrzydla: 2,5 m
Czas pelnego cyklu (90°): ~11s
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e Prad roboczy: 0,9 A
e Maks. kat otwarcia: 110°

Uwaga: Naped dostepny jest w konfiguracji lewo- lub prawostronnej. Wybierz wiasciwg
konfiguracje przed montazem zgodnie z potrzebami bramy. W ponizszej instrukcji opisano
instalacje napedu w wersji prawej (sitownik montowany po prawej stronie bramy, patrzac od

wewnatrz posesji).
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Manual Override
Electric Motor
Limit Sensor ® 1
Gear Box

Installation Bracket

Opis elementow zestawu

Ponizsza ilustracja przedstawia wszystkie elementy napgdu PKM-B01 oznaczone numerami
1-14. W kolejnej tabeli wymieniono te czg¢sci wraz z ich polskim nazewnictwem:
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M10°80 Wall mounting  M10 Screw Boit With Spring
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llustracja: Czesci sktadowe napedu PKM-B01 (oznaczenia 1-14).
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Nr Nazwa elementu

1 Plyta mocujaca do Sciany (uchwyt)

2 Silownik (napgd bramy)

Kotwa rozporowa M10x80 (do mocowania
plyty)

Sruba M10 ze sprezynowa podktadka (do
mocowania sitownika)

5 Ramig proste

6 Ramig zakrzywione (famane)

7 Elementy ogranicznika (czujnik i krzywka)

Nr Nazwa elementu
Nakretki samokontrujace M12 (do
ramienia)

Sruby montazowe ramienia tamanego
(x2)

Nakretka do $ruby ramienia tamanego
(x2)

Uchwyt bramy (mocowany do
skrzydta)

Sruby z tbem kothierzowym M5x10
(do pokrywy)

Pokrywa obudowy sitownika
(plastikowa)

14 Ogranicznik gumowy (odbojnik)

9

10

13

Montaz napedu bramy skrzydlowej

| Max. Single Gate Width =2.5M

500-400MM 120-200MM

Rubber Stopper

Fixing Bracket

Opening Direction 0°--- 110°

@] Gate Closed Postion Center Of Gate Hinge

| 80-150MM
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Montaz typu ,,ciagnij, aby otworzy¢” (pull-to-open)

Naped PKM-BO1 instaluje si¢ zazwyczaj po wewnetrznej stronie posesji, tak aby podczas
otwierania ciagnal skrzydta bramy do wewnatrz. Ponizszy schemat obrazuje wtasciwe
rozmieszczenie elementdw przy montazu w konfiguracji ciggnacej oraz wymagane
odlegtosci: 500400 mm od zawiasu bramy do mocowania sitownika na stupku, 120-200
mm wysoko$ci mocowania ramienia oraz 80-150 mm odleglos$ci osi ramienia od gorne;j
krawedzi skrzydta. Na rysunku pokazano rowniez maksymalny kat otwarcia (110°) oraz
zalezno$¢ dopuszczalnej masy skrzydta od jego szerokosci (przy szerokosci 1 m maks. masa
~250 kg, przy 2,5 m ~150 kg).

)
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Max. Single Gate Weight

1 1.5 2.5
Max. Single Gate Width

Schemat montazu ,, ciggnij do otwarcia” — widok z gory i tabela zaleznosci masy od
szerokosci skrzydta.

Uwaga: Montujac naped w tym trybie, upewnij si¢, ze wszystkie podane wymiary sg
zachowane. Sitownik nalezy zamocowac¢ od wewnetrznej strony bramy (na posesji), a
skrzydto bedzie otwiera¢ si¢ do srodka. Niewtasciwe wymiary montazowe moga powodowaé
niedoktadne dziatanie ogranicznikéw krancowych. W konfiguracji ciagnij do otwarcia: obrot
sitownika zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara odpowiada otwieraniu lewego skrzydta, a
przeciwnie do ruchu wskazéwek — otwieraniu prawego skrzydta.
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Be Aware!ll Only open the manual override when the power is cut-off.
Rotate the 4-5 cycles with Allen key open the manual override.

Straight arm

Curve arm

©®)

Lock nut

Limit sensor

Limit pick

Procedura montazu krok po kroku
Jak zainstalowac naped (przyklad dla wersji prawej):
1. Montaz plyty mocujacej na stupku. Zamocuj plyte mocujaca (1) do stupka za
pomoca kotwy rozporowej M10x80 (3). Uzyj wiertla odpowiedniej $rednicy i osadz

kotwe gleboko w materiale stupka, aby zapewni¢ solidne zamocowanie plyty. (Patrz
rys. 1.)
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/’3\ M10*80 Wall mounting

— \™/ Expansion Bolt

Y . )
\L, Wall Mounting Plate

Rys. 1: Mocowanie plyty (1 do stupka przy uzyciu kotwy (3).

2. Instalacja silownika na plycie mocujacej. Przyloz sitownik (naped) @ do
zamontowanej plyty i przykreé go za pomoca §ruby M10 ze sprezynowa podkladka (4).
Dokre¢ $rube (4) nakretka, aby unieruchomi¢ naped na ptycie. Sprawdz, czy sitownik $cisle
przylega do plyty i jest stabilny. (Patrz rys. 2.)

M10 Screw Bolt With Spring,/4‘3
F* R Washer For Fixing Motor ‘\__

-

= g :
\T\—w"ﬁ‘ | T| T Gate Opener /2).

Rys. 2: Przykrecenie silownika (2)do plyty — uzycie sruby (4)z podkiadkq sprezysta.

3. Montaz ramienia prostego. Przymocuj proste ramie (5) do osi wyjsciowej sitownika i
zabezpiecz je nakretkami samokontrujacymi M12 (8). Dokre¢ dwie nakretki

réwnomiernie, aby ramie (5) byto solidnie potaczone z sitownikiem, ale mogto si¢ obracaé.
(Patrz rys. 3.)
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— @ Straight arm

\<8\' M12 Lock Nuts For
7/ Straight Arm

Rys. 3: Montaz prostego ramienia (5) na sitowniku — zabezpieczenie nakretkami (8).

4. Montaz uchwytu na bramie. Przytwierdz uchwyt bramy 11 do skrzydta w odpowiednim
miejscu — od spodu ramienia zakrzywionego (6), tak aby po potaczeniu tworzyty one jedna
linig. Uchwyt (11) powinien by¢ zamocowany na wewngtrznej stronie skrzydta bramy, na
takiej wysokosci, by dolna krawe¢dZ ramienia zakrzywionego byta na poziomie gornej
krawedzi uchwytu. Przykre¢ uchwyt do skrzydta za pomocg dotaczonych $rub (lub spawaj,
jesli wymagane przez konstrukcje bramy). (Patrz rys. 4.)

11 Gate Bracket

/,——\ '”::f."._':T_Z.‘:TZT_‘:::ZZA_‘
O =

Rys. 4: Uchwyt bramy 11 zamontowany na skrzydle — wlasciwe wypoziomowanie wzgledem
ramienia.

5. Polaczenie ramienia zakrzywionego z uchwytem. Zamontuj ramie zakrzywione (6)
(tzw. rami¢ famane) taczac je z wezesniej zamocowanym uchwytem bramy. Uzyj do tego
srub (9) oraz nakretek (0) — s3 to dwa komplety $rub z nakretkami, ktore tworza przegub

&
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ramienia famanego. Przetéz $ruby (9) przez otwory ramienia i uchwytu, nastepnie nat6z

nakretki (10) i dokreé. Upewnij sie, ze ramig (6) potaczone z uchwytem moze si¢ swobodnie
zginac i prostowac, ale nie ma luzow. (Patrz rys. 5.)

Fixing Bolts For <9>\ | -
Articulated Arm Assemblyx2 | = ]
Curve arm @
Lock Nut For Fixing Bolt Of @/
Articulated Arm Assemblyx2 Figure 5

Rys. 5: Polgczenie ramienia zakrzywionego (6)z uchwytem bramy — sruby (9)i nakretki
tworzq przegub.

6. Zalozenie pokrywy obudowy. Po zakonczeniu montazu mechanicznego umies¢
plastikowa pokrywe obudowy 13 na sitowniku. Pokrywa powinna doktadnie przykry¢
mechanizm i zatrzasng¢ si¢ na miejscu. Nastepnie wkr¢é Sruby kolnierzowe M5x10 12, aby
przymocowac pokrywe 13 do podstawy sitownika. Dokre¢ rownomiernie wszystkie cztery
sruby 12, aby pokrywa byta stabilna. (Patrz rys. 6.)
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“‘*ﬂ@ Plastic Cover

QZ)‘ M5*10 Flange Bolts

Rys. 6: Zatozenie gornej pokrywy 13 i przykrecenie jej srubami 12 do obudowy napedu.

7. Montaz odbojnika (ogranicznika zamkniecia). Na koncu zamocuj do podtoza gumowy
odbojnik 14, ktory bedzie zatrzymywat skrzydto w pozycji zamknigtej. Ogranicznik 14
powinien by¢ umieszczony na linii ruchu skrzydta tak, by oba skrzydla bramy opieraly si¢
na nim przy pelnym zamkni¢ciu. Ustaw pozycj¢ odbojnika, a nastgpnie przytwierdz go do
podioza (np. przykrecajac do betonu). (Odbojnik zapewnia stabilne zamknigcie bramy i
poprawne dziatanie czujnikow krancowych.)

—8

Po wykonaniu powyzszych krokéw montazu mechanicznego, sprawdz recznie ruch bramy.
Skrzydta powinny porusza¢ si¢ ptynnie, ogranicznik gumowy 14 musi zatrzymywac je w
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odpowiednim miejscu, a rami¢ famane (6) powinno si¢ swobodnie zginaé. Teraz mozna
przejs¢ do regulacji mechanizmow awaryjnego odblokowania i krancowych, a nastepnie do
podiaczen elektrycznych i programowania sterownika.

Awaryjne odblokowanie i regulacja polozen krancowych

Korzystanie z mechanizmu recznego odblokowania napedu

Naped PKM-B01 wyposazony jest w mechanizm awaryjnego odblokowania, ktory
umozliwia r¢czne otwarcie bramy w przypadku braku zasilania. Aby go uzy¢, najpierw
odlacz zasilanie urzadzenia. W goérnej cz¢sci obudowy sitownika znajduje si¢ gniazdo na
klucz imbusowy (Allen). W16z do niego dotgczony Klucz imbusowy i obro¢ okoto 4-5
pelnych obrotow w kierunku wskazanym jako ,,Open manual override” — spowoduje to
odblokowanie napedu (rozsprzeglenie sitownika od ramienia bramy). Teraz skrzydto mozna
poruszac recznie. Po ustawieniu napedu z powrotem w tryb automatyczny, obro¢ klucz w
przeciwnym kierunku (oznaczonym ,,Close manual override”), aby ponownie zablokowaé
naped i przywr6ci¢ normalng prace sitownika.

Mechanizm awaryjnego odblokowania: wiozenie klucza imbusowego i obrocenie go
umozliwia reczne otwarcie bramy. (Na ilustracji pokazano polozenie otwarte — Open manual
override — oraz zamkniete — Close manual override.)

Uwaga: Mechanizm recznego odblokowania nalezy stosowa¢ wylacznie przy odcietym
zasilaniu napedu, aby unikng¢ obrazen lub uszkodzenia urzadzenia.

Regulacja pozycji krancowych bramy

Naped posiada regulowane wylaczniki krancowe, ktore odpowiadaja za zatrzymanie bramy
w prawidtowej pozycji otwartej 1 zamknigtej. Kazdy sitownik ma czujnik krancowy oraz
wspoOtpracujaca z nim krzywke (element zamontowany na osi ramienia). Gdy skrzydto osiaga
pozycje skrajnie otwartg lub zamknietg, krzywka powinna nacisng¢ odpowiedni czujnik
krancowy, co sygnalizuje sterownikowi konieczno$¢ zatrzymania sitownika.

Aby wyregulowac potozenia krancowe: otworz (lub zamknij) skrzydto bramy doktadnie w
takim polozeniu, w jakim ma ono si¢ zatrzymywac. Nastepnie poluzuj kontrujacg nakretke
blokujaca na krzywce i przesun krzywke (limit pick) na osi tak, aby nacisnela czujnik
krancowy we wtasciwym momencie (gdy skrzydto jest w zadanej pozycji koncowej). Kiedy
czujnik zostanie wcisniety, przytrzymaj krzywke w tym potozeniu i dokrg¢ nakretke
kontrujgcg (lock nut), aby jg unieruchomié. Powtorz t¢ czynnos¢ dla drugiego kierunku ruchu
(otwieranie/zamykanie), regulujac druga krzywke i czujnik. Po ustawieniu sprawdz
kilkukrotnie dziatanie — brama powinna zatrzymywac si¢ doktadnie w pozycjach krancowych
bez potrzeby dociggania na odbojniku.

&
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Regulacja krancowek: krzywka (oznaczona jako Limit pick) powinna nacisngé czujnik
krancowy (Limit sensor) w skrajnym potozeniu skrzydta. Po ustawieniu dokre¢ nakretke
blokujgcg (Lock nut).

Uwaga: Regulacj¢ potozen krancowych przeprowadzaj przy odlaczonym zasilaniu lub w
trybie manualnym (odblokowanym nape¢dzie). Upewnij si¢, ze po ponownym zablokowaniu
napedu i podaniu zasilania skrzydta zatrzymuja si¢ na odbojniku gumowym i nie przekraczaja
wyznaczonej pozyciji.

Schemat podlaczen centrali sterujacej

Ponizszy rysunek przedstawia rozmieszczenie zaciskow oraz elementow sterujacych na ptycie
sterujacej napedu PKM-B01 wraz z ich opisami. Wszystkie polaczenia elektryczne nalezy
wykona¢ przy odlaczonym zasilaniu, zgodnie z oznaczeniami na plytce.
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(Ze wzgledu na ztozonos¢ uktadu zaleca sig, aby instalacje elektryczng przeprowadzat
wykwalifikowany elektryk lub instalator automatyki bramowej.)

Opis wyprowadzen i elementow sterownika:

%@jezamsze,pﬂ
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11.

12.
13

14.
15.
16.

17.
18.

19.

20.
21.

22.
23.

24,

&

Zacisk “2 SIDE” — wej$cie urzadzen zewnetrznych sterujacych dwuskrzydlowym
otwieraniem bramy (np. przycisk otwierajacy obie potowki).

Zacisk “COM” — zacisk wspolny (masa) dla urzadzen zewngtrznych (potaczony z
minusem zasilania akcesoriow).

Zacisk “1 SIDE” — wejscie urzadzen zewnetrznych do sterowania jednym
skrzydlem bramy (np. przycisk otwierajacy tylko jedng potowe).

Zacisk “Swipe Card” — wejScie urzadzen typu czytnik kart lub innych, ktére maja
wyzwala¢ otwarcie bramy.

Zacisk “COM” — zacisk wspolny (masa) dla urzadzen zewnetrznych (kolejny
wspolny punkt masy).

Zacisk “Infrared” — wejscie fotokomérki zabezpieczajacej (podtaczenie sygnatu z
fotokomorki).

Wyjscie 12 V DC — zasilanie fotokomorek (ciagle 12 V DC, max 200 mA).
Wyjscie akumulatora +24 V — podtaczenie plusa zapasowego akumulatora 24 V
(opcjonalne).

Wyijscie akumulatora —24 V — podiaczenie minusa akumulatora 24 V.

. Wyjscie 24 V DC — zasilanie dodatkowych akcesoriow zewnetrznych (np.

fotokomorki, maks. 1 A).

Zacisk “GND” — uziemienie/masa dla akcesoriow (wsp6lny punkt masy, analogicznie
do COM).

Wyjscie lampy 24 V DC (+) — wyj$cie zasilajace lampe ostrzegawcza (plus lampy).

. Wyjscie lampy 24 V DC (-) — drugi biegun zasilania lampy ostrzegawczej (minus

lampy).
Wyijscie rygla 24 V DC (NF) — wyjscie do sterowania elektrozaczepem (tryb

normalnie zamkniety, NF).

Zacisk “COM” (zamek) — zacisk wsp6lny (masa) dla obwodu elektrycznego zamka
elektromagnetycznego.

Wyijscie rygla 24 V DC (NA) — wyjscie do sterowania ryglem magnetycznym (tryb
normalnie otwarty, NA).

Wyjscie alarmowe 24 V DC — wyjscie sterujace syreng alarmowa (biegun pierwszy).
Wyjscie alarmowe 24 V DC — drugi biegun wyjscia alarmowego (dla syreny lub
innego alarmu).

Zaciski silnika Motorl — wyjscia do silnika skrzydla, ktore otwiera si¢ jako drugie
i zamyka jako pierwsze. Do tych dwoch zaciskow nalezy podtaczy¢ silnik 1
(skrzydto opdznione przy otwieraniu). Kolejnos¢ przewodow: pierwszy zacisk —
czerwony przewdd silnika 1, drugi zacisk — niebieski przewdd silnika 1.

Zaciski silnika Motorl — (cigg dalszy opisu powyzej)

Zaciski silnika Motor2 (Delay) — wyjscia do silnika skrzydla, ktore otwiera si¢
jako pierwsze i zamyka jako ostatnie. Do tych zaciskow podtacz silnik 2 (skrzydto
bez op6znienia przy otwieraniu). Kolejnos$¢ przewodow: pierwszy zacisk — niebieski
przew6d silnika 2, drugi zacisk — czerwony przewod silnika 2. (Uwaga: W przypadku
bramy jednoskrzydtowej nalezy uzy¢ wytqcznie wyjs¢ Motor2 Delay — silnik podigcza
si¢ do zaciskow silnika 2.)

Zaciski silnika Motor2 (Delay) — (ciag dalszy opisu powyzej)

Wejscia AC 24 V — podtaczenie transformatora zasilajacego (pierwszy biegun ~24
V AC).

Wejscia AC 24 V — drugi biegun wejscia transformatora (~24 V AC).
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25.

26.

27.

28.
29.

Wyswietlacz cyfrowy — dwucyfrowy wyswietlacz LED, pokazujacy kody funkcji i
warto$ci podczas programowania.
Przycisk INC+ — przycisk ”+” (zwigkszanie warto$ci lub przewijanie menu w gore
podczas programowania).
Przycisk FUN — przycisk funkcyjny, stuzy do zatwierdzania ustawien (peini rolg

Enter, a takze przycisk uczenia pilotow).

Przycisk DEC- — przycisk ”-” (zmniejszanie wartosci lub przewijanie menu w dot).
Przycisk LEARN — specjalny przycisk ’LEARN” do programowania i usuwania

pilotéw z pamigci.

2 side and 1 side are for connect
open device ,such as push button
,wired keypad,camera video,
GSM controller etc

plug
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e

External

receiver

Electric Magnetic
lock lock
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Battery

Bartery
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(Po podiqczeniu wszystkich przewodow upewnij sie, ze sq one solidnie dokrecone w
zaciskach. Poprowadz okablowanie w taki sposob, aby nie kolidowato z ruchomymi czesciami
napedu i byto zabezpieczone przed warunkami atmosferycznymi.)

Programowanie i ustawienia sterownika

Piloty zdalnego sterowania — funkcje i dodawanie

&
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Do napedu dotaczone sg piloty zdalnego sterowania (nadajniki radiowe) o indywidualnym
kodzie zmiennym. Sterownik moze zapamigta¢ maksymalnie 120 pilotow. Na typowym
pilocie sa trzy gléwne przyciski funkcyjne:

e Przycisk “1” — otwiera jedno skrzydlo (funkcja furtki).

e Przycisk “2” — otwiera oba skrzydla (normalne pelne otwarcie bramy
dwuskrzydlowej).

e Przycisk “3” — aktywuje wyjScie alarmowe (np. syreng, jesli jest podtaczona).

Aby doda¢ nowego pilota do pamigci sterownika (procedura parowania pilota z nap¢gdem):

1. Nacisnij przycisk LEARN na ptycie sterujacej i przytrzymaj przez okoto 1 sekunde.
Zgasnie kontrolna dioda LED na sterowniku, co oznacza, ze centralka weszta w tryb
uczenia pilota (rezim oczekiwania na sygnal nowego pilota).

2. W ciggu 5 sekund naci$nij dowolny przycisk nowego pilota i przytrzymaj go przez
okoto 2 sekundy. Jesli sterownik odbierze sygnal, na wyswietlaczu pojawi si¢ numer
przypisany do tego pilota, a dioda LED na sterowniku mignie cztery razy. Ustyszysz
réwniez pojedynczy sygnal dzwigkowy brzgczka — oznacza to, ze pilot zostat
pomyslnie dodany do pamigci.

Uwaga: Jezeli po nacisnigciu przycisku LEARN sterownik nie odbierze sygnatu nowego
pilota w ciggu ~5 sekund, dioda LED ponownie si¢ zaswieci cigglym §wiattem, a tryb uczenia
zostanie automatycznie zakonczony bez dodania pilota. W takim wypadku nalezy powtorzy¢
procedurg.

Aby usuna¢ wszystkie piloty z pamigci sterownika: naci$nij i przytrzymaj przycisk LEARN
na ptycie przez okoto 5 sekund. Po uptywie tego czasu sterownik potwierdzi wykasowanie
pamigci pilotoéw — dioda LED zaswieci sig¢, a brzgczyk wyda jeden sygnat dzwickowy.
Oznacza to, ze wszystkie zapisane piloty zostaty skasowane (naped nie bedzie reagowat na
zaden z wczesniej zaprogramowanych nadajnikow).

Tryb pracy i podstawowe ustawienia centrali

Po podtaczeniu zasilania sterownik wykonuje autotest: wyswietlacz pokaze kolejno liczby od
00 do 99, a brzeczyk wyda seri¢ tonow. Jezeli po zakonczeniu testu kontrolka LED na
sterowniku $wieci §wiatlem ciaglym, a brz¢czyk przestaje piszcze¢ — oznacza to, Ze system
jest gotowy do pracy i nie wykryto bledow.

Sterownik posiada szereg programowalnych parametrow, ktére mozna dostosowa¢ do
indywidualnych potrzeb (np. czas migkkiego startu, sita obcigzenia, czasy automatycznego
zamykania itp.). Programowanie odbywa si¢ poprzez menu wyswietlane na dwucyfrowym
ekranie LED i wykorzystuje opisane wczesniej przyciski [INC+], [DEC-] oraz [FUN].

Podstawowa procedura zmiany ustawien: Przytrzymaj przycisk [FUN] przez okoto 2
sekundy, az na wyswietlaczu pojawi si¢ napis PO (wejscie do trybu menu). Teraz przyciskami

[INC+] i [DEC-] mozesz wybiera¢ kolejne pozycje menu (parametry PO, P1, P2... itd.). Gdy
na wyswietlaczu pojawi si¢ zadany numer parametru, naci$nij [FUN], aby przej$¢ do edycji

&
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warto$ci tego parametru — wyswietlacz zacznie migaé lub pokaze biezacg warto$¢. Za pomoca
[INC+] i [DEC-] zwigkszaj lub zmniejszaj warto$¢ parametru wedlug potrzeb. Po ustawieniu
odpowiedniej wartosci nacis$nij krotko [FUN], aby zapisa¢ zmiany — sterownik potwierdzi
zapis pojedynczym sygnatem brzeczyka, a wyswietlacz przestanie miga¢ (pozostajac w trybie
wyboru parametru). Mozesz kontynuowaé programowanie kolejnych parametrow
(przyciskami INC/DEC wybierz nastepny numer i1 zatwierdz FUN) lub wyj$¢ z trybu
programowania. Aby wyj$¢ bez zapisywania dalszych zmian, nacis$nij przycisk [LEARN] —
sterownik powroci do normalnego trybu pracy.

Ponizej opisano dostgpne parametry konfiguracyjne PO—Pd oraz ich zakresy wartosci
fabrycznych. Warto$ci podane w nawiasach to ustawienia fabryczne (domyslne):

1.

PO — Czas lagodnego startu. Ustawia czas miekkiego startu sitownikoéw (powolnego
rozruchu na poczatku otwierania, aby zmniejszy¢ szarpnigcie). Zakres regulacji: 0-6 S.
Ustawienie 0 s oznacza wylgczenie funkcji migkkiego startu (sitowniki startujg od
razu pelng mocg). Maksymalny migkki start to 6 sekund. Zwigkszaj lub zmniejszaj
czas przyciskami INC/DEC, a nastepnie zatwierdz [FUN]. (Domyslinie: 2 s)
P1-P4 — Poziom sily przeciazenia (stall force) dla silnikow. Okresla czulo$¢ na
przecigzenie (op6r ruchu) przy réznych predkosciach sitownikéw. Parametr ten chroni
naped przed uszkodzeniem w razie napotkania przeszkody. Dostepne poziomy: 0—20
(gdzie 0 = brak reakcji na przecigzenie, 20 = maksymalna czuto$¢). Zaleca si¢
umiarkowane wartos$ci — zbyt niskie moga powodowac czeste zatrzymania, zbyt
wysokie moga opdzni¢ reakcje na przeszkode. Programowanie odbywa si¢ osobno dla
obu silnikow 1 dwoch predkosci:
o P1—sila przecigzenia dla silnika 1 przy wolnej predkosci (zwolnienie).
Wybierz poziom 0-20 i zatwierdz [FUN]. (Domyslnie: 8)
o P2 —sila przecigzenia dla silnika 1 przy pelnej predkosci (normalny bieg).
Wybierz poziom 0-20 i zatwierdz. (Domysinie: 12)
o P3—sila przeciazenia dla silnika 2 przy wolnej predkosci. Zakres 020,
zatwierdz po ustawieniu. (Domysinie: 8)
o P4 —sita przeciazenia dla silnika 2 przy pelnej predkosci. Zakres 0-20,
zatwierdz [FUN]. (Domysinie: 12)
P5 — Czas szybkiego biegu. Okresla, jak dtugo sitowniki poruszaja si¢ z pelna
predkoscig, zanim przejda w tryb zwolniony przed koncem cyklu. Zakres: 0-33 s.
Ustawienie 0 s powoduje, ze naped caty czas pracuje wolno (brak szybkiego biegu).
Maksymalna warto$¢ 33 s oznacza, ze praktycznie caly cykl bedzie szybki. Po
uptywie ustawionego czasu sitowniki automatycznie przechodza na wolny bieg
(migkkie dohamowanie). (Domysinie: 12 s)
P6 — Czas automatycznego zamkniecia po impulsie. Dotyczy funkcji
automatycznego zamykania wyzwalanego przez urzadzenie zewnetrzne (np. czytnik
kart). Parametr okresla, po jakim czasie od impulsu otwierajagcego brama ma si¢
automatycznie zamkng¢. Zakres: 0-99 s. Warto$¢ 0 wylacza t¢ funkcje (brama nie
zamknie si¢ automatycznie po otwarciu zewnetrznym urzadzeniem). (Domysinie: 10
S)
P7, P8 — Czas miedzy startem skrzydel (interwal otwarcia/zamkniecia). Parametry
te ustawiajg opoznienie pomiedzy ruchem pierwszego a drugiego skrzydta, aby
zapewni¢ odpowiednia kolejnos¢. Zakres: 0-10 s.
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o P7— opodznienie przy otwieraniu. Ustawienie 0 s oznacza, ze oba skrzydta
startuja jednoczesnie. Warto$¢ 1 s oznacza, ze skrzydlo 2 (silnik 2) zaczyna
otwieranie 1 sekund¢ przed skrzydtem 1. (Domyslinie: 0 s)

o P8 —opodznienie przy zamykaniu. Ustawienie 0 s = skrzydta zamykajg si¢
jednoczesnie. Warto$¢ 1 s = skrzydlo 1 (silnik 1) zaczyna zamykanie 1
sekunde przed skrzydtem 2. (Domysinie: 0 s)

P9 — Czas automatycznego zamykania (gléwna funkcja auto-zamkniecia).
Parametr ten dotyczy ogdlnej funkcji auto-zamykania bramy po uptywie okreslonego
czasu od pelnego otwarcia. Zakres: 0-99 s. Ustawienie 0 s wylacza automatyczne
zamykanie (brama pozostanie otwarta, dopoki uzytkownik nie wyda polecenia
zamknigcia). Inna warto$¢ spowoduje, ze po uptywie ustawionych sekund od otwarcia
brama zamknie si¢ sama. (Domyslnie: 0 s — brak auto-zamykania)

PA — Tryb pracy lampy ostrzegawczej / sygnalu alarmu. Warto$¢ tego parametru
moze przyjmowac wartosci 0, 1, 2 lub 3, okreslajac sposob dziatania lampy i
opcjonalnego sygnatlu alarmowego:

o 0 - lampa ostrzegawcza §wieci §wiattem cigglym (zasilanie 24 V) przez caly
ruch bramy, a po pelnym zamknig¢ciu bramy odcina zasilanie lampy po 30 s.
Wyjscie alarmowe (jesli uzywane) dziata w trybie monostabilnym — generuje
sygnal tylko w momencie ruchu.

o 1-lampa ostrzegawcza miga wytacznie podczas ruchu bramy, nie Swieci po
zamknigciu. Alarm w trybie monostabilnym (jak wyzej).

o 2—lampa jak w trybie O (state $wiatlo podczas ruchu, potem 30 s przerwy),
natomiast alarm w trybie bistabilnym — zmienia stan na przeciwny przy
kazdym ruchu bramy i pozostaje aktywny do nast¢pnego ruchu.

o 3-—lampa jak w trybie 1 (miga podczas ruchu), alarm bistabilny — pozostaje
wlaczony po uruchomieniu i wylgcza si¢ dopiero przy kolejnym cyklu.

Wybierz odpowiedni tryb 0-3 wedlug potrzeb instalacji i zatwierdz [FUN].
(Domyslnie: 0)

Pb — Czas sygnalu do elektrozamka. Parametr definiuje, jak dtugo wyjscie
elektryczne zamka bedzie aktywne po wydaniu polecenia otwarcia (aby odblokowac
elektrozaczep lub inny mechanizm). Dostgpne opcje: O lub 1. Ustawienie 0 oznacza
krétki impuls ~0,5 s (wystarczajacy dla elektrozaczepdw), natomiast 1 wydtuza czas
sygnatu do ~5 s (dla zamkow magnetycznych wymagajacych dtuzszego
przytrzymania). (Domyslinie: 0 —impuls 0,5 s)
PC — Sterowanie jednym/dwoma skrzydlami z pilota. Umozliwia ograniczenie
funkcji pilota w zaleznosci od potrzeb: 0, 1, 2 lub 3.
o 0- polecenia z pilota nie otwieraja zadnego skrzydla (funkcje otwierania z
pilota zablokowane).
o 1-pilot moze sterowac tylko jednym skrzydlem (furtka), polecenie otwarcia
obu skrzydet jest ignorowane.
o 2 - pilot steruje tylko dwoma skrzydlami jednoczes$nie, brak mozliwosci
otwarcia pojedynczego skrzydta.
o 3 —petna funkcjonalno$¢ pilota: mozliwo$¢ otwarcia pojedynczego skrzydia
lub obu (standardowe ustawienie). (Domysinie: 3)
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10. Pd — Konfiguracja fotokomérki (NC/NO). Wartos¢ 00 oznacza, ze wejscie
fotokomorki jest oczekiwane w konfiguracji NO (normalnie otwarte obwody — obwod
si¢ zamyka, gdy fotokomorka wykryje przeszkodg). Wartos¢ 01 ustawia tryb NC
(normalnie zamknigte — przerwanie obwodu sygnalizuje przeszkode). Wybierz tryb
zgodny z uzywanym modelem fotokomorek. (Upewnij sie, Ze zmiana tego ustawienia
jest dokonana zanim aktywujesz funkcje automatycznego zamykania, aby zapobiec
nieprawidtowemu dziataniu zabezpieczen.)

11. Po — Reset ustawien do fabrycznych. Wejscie w parametr Po 1 zatwierdzenie [FUN]
spowoduje przywrocenie wszystkich parametréw sterownika do warto$ci
fabrycznych (domyslnych). Po wybraniu Po i1 nacisni¢ciu FUN sterownik potwierdzi
reset — wyswietlacz moze zamigaé, brzgczyk wyda sygnat, a nastepnie centrala
powrdci do trybu pracy z ustawieniami domys$lnymi. (UzZywaj tej funkcji rozwaznie —
po resecie konieczne moze by¢ ponowne zaprogramowanie pilotow i dostosowanie
wszystkich parametrow od nowa.)

Na tym konczy si¢ instrukcja obstugi napedu PKM-BO01. Pamigtaj, aby regularnie
konserwowac¢ urzadzenie — czysci¢ ramiona z zabrudzen, sprawdza¢ mocowanie §rub oraz
stan okablowania. Dbanie o prawidlowg instalacj¢ 1 ustawienia zapewni dlugotrwata,
bezawaryjng prac¢ automatu bramowego. W razie watpliwosci co do montazu lub
konfiguracji, skonsultuj si¢ z autoryzowanym instalatorem lub serwisem producenta.
Powodzenia w uzytkowaniu!
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